Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6ot Budowlanych M.18.02.01

M.18.02.01 Tasmy dylatacyjne
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania:

ROZBUDOWA ULIC PRZEJAZD I ZYGMUNTA KRASINSKIEGO, TJ. DROGI POWIATOWEJ NR 2284W
OD SKRZYZOWANIA Z ULICAMI JANA III SOBIESKIEGO I STEFANA OKRZEI DO SKRZYZOWANIA
Z ULICA BARTOSZA GLOWACKIEGO W SULEJOWKU W RAMACH ZADANIA: BUDOWA TUNELU
DROGOWEGO W KM 21,050 LINII KOLEJOWEJ NR 2 WARSZAWA ZACHODNIA - TERESPOL NA
SKRZYZOWANIU Z DROGA POWIATOWA NR 2284W W MIESCIE SULEJOWEK

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako Dokument Przetargowy i
Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot wymienionych w p. 1.1., zwigzanych z
wykonaniem dylatacji z tasm z PCW zgodnie z Dokumentacja Projektowg.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz z okre$leniami
podanymi w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania Ogolne".

Dylatacja - szczelina pomigdzy dwoma przylegajacymi do siebie elementami konstrukcji, umozliwiajaca niezalezna
prace statyczng i odksztatcanie si¢ obu elementow.

Tasma termoplastyczna - elastyczna tasma z PCW (typ zewngetrzny lub wewngtrzny mocowany na powierzchni
struktury betonu) do uszczelniania przerw roboczych i szczelin dylatacyjnych w konstrukcjach betonowych
spietrzajacych wode lub bedacych stale, badz okresowo pod wptywem dziatania wod powierzchniowych, gruntowych
lub stokowych.

Kit peczniejacy - materiat pgczniejacy w kontakcie z wodg, stuzacy do uszczelniania przerw roboczych w betonie.
Pecznienie materiatu nastepuje dopiero po wstepnym stwardnieniu betonu tak, aby peczniejgcy material nie zniszczyt
$wiezego betonu.

Masa klejaco-uszczelniajaca stuzaca do uszczelnienia wszystkich ubytkow w strefie zamontowanej tasmy PCW.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikow i jezdni

podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

1.6. Wspélny Stownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano
w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

2. Materialy
2.1. Wymagania ogélne
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiIORB DM.00.00.00.

»Wymagania ogolne”.

2.1.1. Tasmy termoplastyczne do wykonania dylatacji powinny mieé¢ Aprobate Techniczna.
Do wykonania dylatacji z tasm uszczelniajacych stosuje si¢ nast¢pujace materiaty:
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a) elastyczna tasma (termoplastyczna)

b) kit peczniejacy

c) masa klejaco uszczelniajgca

d) sznur podpierajacy z tworzywa sztucznego.

2.2. Wymagania szczegélowe

2.2.1. Tasma

Tasma powinna charakteryzowac si¢ nastgpujacymi wlasciwosciami:

— Twardos¢ Shore’a [ °Sh] min 75 wg PN-1SO 868

—  Wytrzymalos$¢ na rozcigganie [MPa] > 10 MPa wg PN-I1SO 527-1

—  Wydhuzenie wzgledne przy zerwaniu [%] > 300 wg PN-ISO 527-1

—  Wytrzymato$¢ na rozdzieranie [N/mm] > 20 wg PN-1SO 34-1

— Temperatura taczenia ok. 200 °C

Ta$ma powinna przenosi¢ ruchy $cinajagce min 5mm i rozciagajace min. 10mm.
Tasma uszczelniajaca powinna by¢ odporna na substancje bitumiczne, smary i oleje.

2.2.2. Kit peczniejacy
Kit peczniejacy powinien charakteryzowac si¢ nastepujacymi wlasciwosciami:
- Twardo$¢ Shore’a [ °Sh] min 15
- Przyrost objgtosci [%]
- po 24 godz > 20 [%]
- po 7 dniach >80 [%]
- Stopien utwardzenia 2 mm w ciggu 24 godzin

2.2.3. Masa klejaco uszczelniajaca
Masa powinna charakteryzowac¢ si¢ nastepujacymi wlasciwosciami:
— Twardos$¢ Shore’a [ °Sh] min 40
—  Wydhluzenie wzgledne przy zerwaniu [%] > 450
Wytrzymato$¢ na rozciaganie [MPa] > 1,4 MPa
Wytrzymato$¢ na $cinanie przy rozciaganiu (po siedmiu dniach) > 1,5 MPa

3. Sprzet
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Wybdr sprzetu i narzedzi do wykonania rob6t nalezy do Wykonawcy.

4. Transport
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Dowolny $rodek transportu niepowodujacy uszkodzenia materiatow.

5. Wykonanie robét

5.1. Wymagania ogélne

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji robot oraz Program Zapewnienia
Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Nalezy opracowac i przedstawi¢ Inzynierowi do zatwierdzenia technologie montazu ta$my.

5.2. Wykonanie

— Podczas wykonywania robdt taSme uszczelniajgcg nalezy zamocowaé w zgodnie z dokumentacjg techniczng ze
zwrdceniem szczegdlnej uwagi na doktadne wypetnienie wnek pomiedzy wypustkami przez beton.

— Potlaczenia tasm uszczelniajacych powinny by¢ wykonane w warsztacie dostawcy materialow, Jedynie potaczenia
czotowe moga by¢ wykonywane na budowie metoda wlasciwa dla zastosowanego profilu tasmy,

— Tas$m nie wolno dziurawi¢, przybija¢ gwozdziami do deskowan (poza przeznaczonymi do tego celu otworami, nie
wolno tez prowadzi¢ robot spawalniczych, ani uzywac otwartego ognia w poblizu montowanych tasm.

— Nalezy oczysci¢ wystajaca potowe szerokosci tasmy i przygotowa¢ do osadzenia w konstrukcji sasiedniego
segmentu podczas betonowania

— Podloze betonowe nalezy oczys$ci¢ szczotkami drucianymi w celu usunigcia luznych czastek,

— Na oczyszczonej powierzchni betonu nalezy rozprowadzi¢ bezposrednio przed betonowaniem kit peczniejacy - 3
watki na szerokosci $cianki bez przerw na dlugo$ci betonowanej sekcji, aby ograniczy¢ zuzycie kitu mozna
stosowac sznur podpierajacy,
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— Zabetonowa¢ sasiedni segment ze zwrdceniem szczegdlnej uwagi na doktadne wypeklnienie wnek pomiedzy
wypustkami tasmy przez beton

— Po rozdeskowaniu oczys$ci¢ zewnetrzng powierzchni¢ taSmy

— Wszystkie ubytki wynikajace z niedoktadnosci zamocowania tasmy nalezy uzupetni¢ masa klejaco uszczelniajaca

6. Kontrola jakoSci

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWIORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Przeprowadzenie wszystkich badan materiatlow i jakos$ci robét nalezy do Wykonawcy.

Do obowigzkéw Inzyniera nalezy porownanie parametrow materialdow z wymaganiami zawartymi w niniejszej
Specyfikacji.

Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Zamawiajacy moze poddac je
kontrolnemu badaniu w pelnym zakresie.

W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwiazane obcigzaja Wykonawce.

6.1. Kontrola materialéw

Wykonawca obowigzany jest przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji Aprobaty Techniczne i Deklaracje Zgodnosci
materiatow.

Inzynier obowiazany jest do sprawdzenia daty produkcji, daty przydatnosci do stosowania, stanu opakowania oraz
wlasciwego przechowywania materiatow.

6.2. Kontrola przygotowania podloza
Nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania podtoza na podstawie wizualnych ogledzin.
Podtoze, powinno by¢ czyste, bez tuszczacych si¢ warstw i zabrudzen.

6.3. Kontrola wykonanych roboét

Kontroli podlegaja wszystkie etapy montazu uszczelnienia przerwy dylatacyjnej tj.:
- montaz taSmy jednostronny i jej zabetonowanie

- polaczenia (zespawanie ) taSm

- oczyszczenie i roztozenie kitu peczniejacego

- montaz drugiej strony i zabetonowanie

- wypelnienie ubytkow.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Jednostka obmiaru jest metr (m) wykonanego uszczelnienia z wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie
Dokumentacja Projektowa.

8. Odbioér robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogoélne".
Odbiorowi podlegaja:

- roboty ulegajace zakryciu (odbiér migdzyoperacyjny)

- roboty objete umowa po ich catkowitym zakonczeniu (odbiér konicowy).

8.1. Odbiér miedzyoperacyjny

Podstawa odbioru migdzyoperacyjnego jest pisemne stwierdzenie Inzyniera w Dzienniku Budowy wykonania robot
okreslonego rodzaju, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami zawartymi w STWIORB oraz wyrazenie
zgody na przystapienie przez Wykonawce do realizacji kolejnej fazy robot tj.:

- montaz taS§my jednostronny i jej zabetonowanie

- oczyszczenie i roztozenie kitu pgczniejacego

- zespawanie taSm

- montaz drugiej strony i zabetonowanie

- wypeknienie ubytkow

8.2. Odbior koncowy

Podstawg odbioru koncowego jest pisemne stwierdzenie przez Inzyniera w Dzienniku Budowy zakonczenia wszystkich
robot zwigzanych z wykonaniem dylatacji z tasm dylatacyjnych i spelnienia wymagan okreslonych w Dokumentacji
Projektowej, STWIORB oraz innych warunkdéw dotyczgcych tych robdt zawartych w umowie.

9. Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne".
Placi si¢ za metr (m) wykonanego uszczelnienia, zgodnie z okre§leniem podanym w p. 7.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
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- opracowaniu Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz Programu Zapewnienia Jakosci

- wykonanie wszystkich elementéw wynikajacych z opracowan Wykonawcy,

- zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych czynnikéw produkcji,

- zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania roboét lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot,

- wykonanie i rozbidrke rusztowan, pomostdéw roboczych i innych urzadzen pomocniczych niezbednych do
wykonania lub zabezpieczenia robot prowadzonych przy odbywajacym sie ruchu drogowym na obiekcie lub pod
obiektem,

- wykonanie uszczelnienia,

- wypetienie ewentualnych ubytkow,

- oczyszczenie terenu robdt z odpadow, stanowiacych wiasnos¢ Wykonawcey i usunigcie ich poza pas drogowy,

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen,

- oznakowanie miejsca robdt i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwiazane

PN-1SO 527-1 Tworzywa sztuczne. Oznaczenie wlasciwosci mechanicznych przy statycznym rozciaganiu.
Zasady ogolne
PN-ISO 34-1 Guma i kauczuk termoplastyczny. Oznaczanie wytrzymatosci na rozdzieranie.

PN-EN ISO 868 Tworzywa sztuczne i ebonit. Oznaczanie twardo$ci metoda weciskania z zastosowaniem
twardosciomierza (twardo$¢ metoda Shore'a)
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