Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych M.15.05.01

M.20.01.62. Winda
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robé6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania:

ROZBUDOWA ULIC PRZEJAZD I ZYGMUNTA KRASINSKIEGO, TJ. DROGI POWIATOWEJ NR 2284W
OD SKRZYZOWANIA Z ULICAMI JANA IIT SOBIESKIEGO I STEFANA OKRZEI DO SKRZYZOWANIA
Z ULICA BARTOSZA GLOWACKIEGO W SULEJOWKU W RAMACH ZADANIA: BUDOWA TUNELU
DROGOWEGO W KM 21,050 LINII KOLEJOWEJ NR 2 WARSZAWA ZACHODNIA - TERESPOL NA
SKRZYZOWANIU Z DROGA POWIATOWA NR 2284W W MIESCIE SULEJOWEK

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycza wykonania Robot zwigzanych z montazem windy przy przejsciach
pod torami zgodnie z Dokumentacja Projektows.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”..

Sterownik - zesp6t elektrycznych stycznikow, przekaznikéw i/lub innych elementow, ktore steruja ruchem platformy
podnoszacej

Szyb obudowany - szyb, ktérego przestrzen jest catkowicie ograniczona dnem podszybia i pelng obudowa (ale
niekoniecznie stropem) oraz/lub drzwiami przystankowymi, siegajacy powyzej wysokosci obudowy platformy w jej
najwyzszym potozeniu

Jazda - przemieszczenie platformy miedzy dowolnymi dwoma poziomami, obejmujace jeden start i jedno zatrzymanie
Przystanek - okreslony poziom obstugiwany przez platforme podnoszaca, na ktorym jest odpowiednia przestrzen
pozwalajaca w odpowiednich przypadkach na manewrowanie, wjazd i wyjazd uzytkownikéw na wozkach inwalidzkich
Szyb - chroniona przestrzen, w ktorej przemieszcza si¢ urzadzenie

Maszynownia - przestrzen, w ktorej znajduje si¢ zespot napedowy i/lub urzadzenia wspotpracujace.

Ogranicznik predkosci - urzadzenie, ktore po osiagnigciu przez platforme okreslonej predkosci zatrzymuje ja poprzez
uruchomienie chwytacza

Udzwig nominalny - udzwig, dla ktérego urzadzenie zostato zbudowane i dla ktorego bezpieczne dziatanie jest
gwarantowane przez dostawce

Predkos¢ nominalna - predkos¢ nominalna platformy podnoszacej uzgodniona w umowie dotyczacej danej instalacji
Wysokosé podnoszenia - odlegtos¢ miedzy najwyzszym i najnizszym obstugiwanym poziomem

Strefa odryglowania - strefa powyzej i ponizej przystanku, w ktorej powinna znalez¢ si¢ podtoga platformy, aby
mozna byto odryglowa¢ odpowiednie drzwi przystankowe, bariere lub rampe

Uzytkownik - osoba(-y), dla ktorej(-ych) zostata zainstalowana lub zaprojektowana platforma podnoszaca

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne”.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowsa,
STWIORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji rob6t budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony srodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;,

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikow i jezdni

podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne

1.6. Wspélny Slownik Zamowien (CPV)
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Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano
w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”

2. Materialy
Ogodlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skltadowania podano w STWiORB DM.00.00.00
»Wymagania ogolne”.

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Materiaty stosowane przez Wykonawcg musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Dopuszcza si¢ zastosowanie innych materialtdow o podobnych parametrach technicznych niz nizej wymienione pod
warunkiem uzyskania akceptacji Inzyniera.

Wykonawca przedstawi co najmniej trzy propozycje dzwigéw osobowych wraz z projektami warsztatowymi do
akceptacji Inzynierowi.

2.2. Winda
Winda powinna odpowiada¢ nastepujacym minimalnym parametrom:
— dzwig osobowy dla 0s6b niepelnosprawnych
— kabina dzwigu o wymiarach 180x180 cm, przelotowa, sciany kabiny przeszklone szktem bezpiecznym,
—udzwig: 630 kg / 8 osob,
— predkos¢ dzwigu: 0,5m/s,
— zasilanie 400V/ trojfazowe,
— wysokos¢ podnoszenia: do 6 m,
— drzwi kabinowe: automatyczne teleskopowe o wymiarach 90x200 cm, przeszklone szklem bezpiecznym w ramie ze
stali nierdzewnej, wyposazone w fotokomorke,
— kasety wezwan ze stali nierdzewnej
— wyposazenie kabiny:
— panel dyspozycji (antywandal),
— podtoga wylozona materiatem przeciwposlizgowym, niepalnym,
— porecz ze stali chromowanej,
—  system informacji glosowej,
— zabezpieczenie antygraffiti
— winda dostosowana do wymiaréw szybu (wymiary szybu 2,6m x 2,2m),

Wszystkie powierzchnie dostepne dla uzytkownikoéw powinny by¢ odporne na zabrudzenia oraz powinny umozliwiaé
ich tatwe czyszczenie.

2.2.1. Materialy
Jako podstawowe materiaty stosuje sie beton C30/37 i stal szlifowana lub gtadko polerowana, jako dodatek mosiadz lub
braz.

2.2.2. Wymagania ogélne dotyczace konstrukcji

Rusztowanie szybu z profili stalowych. Obudowa ze wszystkich stron z materiatu niepalnego.

Elementy sktadowe powinny by¢ solidnie wykonane pod wzglgdem mechanicznym i elektrycznym, z materiatow
pozbawionych widocznych wad, o wystarczajacej wytrzymatosci i odpowiedniej jakosci.

Nalezy zapewni¢ utrzymanie wymiarow poszczegélnych elementoéw mimo ich zuzycia i uwzgledni¢ potrzebe ochrony
przed wptywem korozji. Przenoszenie hatasu i drgan na otaczajace $ciany i inne konstrukcje wsporcze powinno by¢
zminimalizowane. Szyb windowy ma by¢ klimatyzowany.

2.2.3. Szczegélne wytyczne konstrukceyjne dotyczace instalacji
Nalezy zapewni¢, aby byly uwzglgdnione szczegdlne wymagania konstrukcyjne dotyczace instalacji lub uzytkownika.

2.2.4. Odpornos¢ ogniowa

Materiaty stosowane do budowy windy nie powinny podtrzymywa¢ spalania ani stwarza¢ niebezpieczenstwa ze wzgledu
na toksyczny charakter i rodzaj gazow i wyziewow, ktore mogg by¢ wytwarzane w warunkach pozaru.

Elementy z tworzyw sztucznych i izolacja przewodow elektrycznych powinny by¢ trudno palne i samogasnace.

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
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Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na
wiasciwosci wykonywanych Roboét, zarowno w miejscu tych Robét, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych
oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, sprzgtu itp.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, STWIORB i wskazaniach Inzyniera.

Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien rowniez dysponowac
sprawnym sprzegtem rezerwowym, umozliwiajacym prowadzenie Robot w przypadku awarii sprze¢tu podstawowego.
Wykonawca usunie na wlasny koszt z placu budowy sprzet nie odpowiadajacy warunkom kontraktu i wymaganiom
sformutowanym w Dokumentacji Projektowej, STWiORB oraz wskazaniach Inzyniera.

4. Transport

4.1. Wymagania ogolne dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.

Materiaty do wykonania robét ujetych w niniejszej STWIORB moga by¢ przewozone dowolnymi rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inzyniera.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie na
wiasciwosci wykonywanych Robot.

Liczba s$rodkow transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji

Projektowej, STWIORB i wskazaniach Inzyniera.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogélne warunki wykonywania Robot

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”. Wykonawca
przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program Zapewnienia Jako$ci
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera szczegdtowy Projekt Wykonawczy i Warsztatowy
wykonania i montazu dzwigu osobowego.

5.2. Dzwigi przystosowane do przewozu 0s6b niepelnosprawnych

5.2.1. Wymagania techniczne dla dzwigu osobowego

Dobrany dzwig powinien charakteryzowac si¢ nastepujacymi danymi technicznymi:

—wysokos¢ podnoszenia do 6,0 m

— udzwig min. 630 kg/ 8 0sob

— wymiary kabiny min. 180 x 180 cm (wymiary szybu odpowiednio wieksze w zaleznoéci od typu dZzwigu)

— naped elektryczny posiadajacy ptynng regulacje predkosci (fagodny start i zatrzymanie),

— sterowanie mikroprocesorowe

— predkos¢ eksploatacyjna: 0,50 m/s

— wypehnienie $cian szkltem bezpiecznym.

Konstrukcja dzwigu powinna by¢ zaprojektowana z myslag o osobach niepetnosprawnych majacych trudnosci z
pokonywaniem réznicy poziomow.

Dostarczane drzwi nie powinny wymaga¢ zadnej regulacji. W drzwiach powinny by¢ montowane samozamykacze,
ulatwiajgce korzystanie z dzwigu.

Pokrycie podtogi w kabinie powinno by¢ przeciwposlizgowe.

Oswietlenie powinno funkcjonowaé takze w przypadku przerwy w dostawie pradu. Zasilanie powinien przejaé
automatycznie akumulator.

Montaz dzwigu powinien przebiega¢ zgodnie z zaleceniami Producenta i z Warunkami Technicznymi zaakceptowanymi
przez Urzad Dozoru Technicznego.

Elementy mechaniczne i elektryczne powinny by¢ chronione przed szkodliwymi i niebezpiecznymi skutkami wptywow
zewnetrznych, ktore bierze si¢ pod uwage w proponowanym miejscu zainstalowania.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng oraz pisemnymi
decyzjami Inzyniera.
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6.2. Wymagania szczegélowe

6.2.1. Diwig
Sprawdzeniu podlega zgodnos¢ montazu dzwigu z Warunkami Technicznymi Producenta.
Wykonawca uzyska odbior dzwigdw osobowych przez Urzad Dozoru Technicznego.

7. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkag obmiarowa dla dzwigow osobowych jest komplet (kpl.) kompletnie wykonanych i wyposazonych dzwigdéw
wraz z szybem.

8. Odbior robot

Odbiory nalezy wykonywa¢ zgodnie z zasadami opisanymi w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Roboty zanikajace i ulegajace zakryciu objete niniejsza STWIORB podlegaja odbiorowi, ktory jest dokonywany na
podstawie wynikow pomiarow, badan i oceny wizualnej.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu Robdt z wymaganiami, Roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9. Podstawa platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robodt oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkich niezb¢dnych materiatéw oraz ich wbudowanie,

— wykonanie wszystkich elementéw wynikajacych z STWIORB,

— zastosowanie materiatéw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot lub wynikajacych z przyjetej
technologii robot;

— dostarczenie wszystkich czynnikéw produkcji,

— wykonanie Projektu Wykonawczego Warsztatowego, wykonania i montazu dzwigu osobowego

— roboty przygotowawcze, wytyczenie

— montaz dzwigéw wraz z pelnym wyposazeniem,

—wykonanie odbioru przez Urzad Dozoru Technicznego

— projekt warsztatowy i wykonanie obudowy szybu windy wraz z wypetieniem $cian szktem bezpiecznym

— montaz systemu zasilania w energie elektryczna,

— montaz systemu zasilania awaryjnego,

- montaz klimatyzacji szybu windowego

— oczyszczenie terenu Robot z odpadow, stanowigcych wiasno$¢ Wykonawcy i usuniecie ich poza pas drogowy,
— wykonanie wszystkich niezbednych pomiarow, prob i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca Roboét i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwiazane

PN-EN 81-1 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw. Czgs¢ 1: Dzwigi elektryczne
PN-EN 81-82 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow. Czes¢ 82: Zasady poprawy
dostgpnosci dzwigow uzytkowych dla osob, w tym osob niepetnosprawnych.
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