Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych M.19.01.04

M.19.01.04. Balustrady aluminiowe
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWiIORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania:

ROZBUDOWA ULIC PRZEJAZD 1 ZYGMUNTA KRASINSKIEGO, TJ. DROGI POWIATOWEJ NR 2284W
OD SKRZYZOWANIA Z ULICAMI JANA III SOBIESKIEGO I STEFANA OKRZEI DO SKRZYZOWANIA
Z ULICA BARTOSZA GLOWACKIEGO W SULEJOWKU W RAMACH ZADANIA: BUDOWA TUNELU
DROGOWEGO W KM 21,050 LINII KOLEJOWEJ NR 2 WARSZAWA ZACHODNIA - TERESPOL NA
SKRZYZOWANIU Z DROGA POWIATOWA NR 2284W W MIESCIE SULEJOWEK

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest Dokumentem Przetargowym i Kontraktowym
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza wykonania rob6t wymienionych w p.l1.1. zwigzanych z
dostarczeniem i montazem balustrad aluminiowych zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowigzujgcymi normami i przepisami zawartymi w pkt. 10
niniejszej STWiORB oraz z okresleniami podanymi w STWiIORB DM.00.00.00 "Wymagania ogblne".

1.4.1. Balustrada - urzadzenie bezpieczenstwa ruchu pieszych montowane na krawedzi chodnika, schodow, $ciany
czolowej przepustu lub muru oporowego. Wysokos¢ pochwytu musi by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa i wynosic¢
min.1,10 m ponad nawierzchnie.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania podano w STWIORB DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIORB i polecenia mi Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robdt budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony srodowiska;

— warunkéw bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikow i jezdni

podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

1.6. Wspolny Stownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamoéowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia podano
w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy

2.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiIORB DM 00.00.00
»,Wymagania ogolne”.

2.2. Profile aluminiowe

Hartowane profile aluminiowe powinny by¢ wykonane z aluminium Al Mg Si 0,5 F 25 wg PN-EN 573-3, PN-EN 573-
4, o wlasciwosciach mechanicznych: Rm = 245 MPa, R0,2 = 195 MPa.

Profile aluminiowe nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg za pomocg anodowania oksydacyjnego o grubosci warstwy min.
20 um.

2.3. Laczniki
Sruby M 8 lub M 10 wg PN-EN 24017.

2.4. Zaprawa
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Do wypetienia gniazd w elementach betonowych, w ktorych mocowane sg elementy balustrady nalezy stosowaé
zaprawy cementowe z dodatkiem zywic syntetycznych lub inne zaprawy majace Aprobate Techniczng.

2.5. Kotwy
Do mocowania elementéow balustrady nalezy stosowaé kotwy osadzane w betonie na zaprawach zywicznych
posiadajace Aprobate Techniczna.

3. Sprzet

3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4, Transport

4.1. Wymagania ogélne

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je umieéci¢ rownomiernie na calej
powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem oraz przed uszkodzeniami.

5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogélne

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program Zapewnienia
Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Wykonawca zobowiazany jest przedstawi¢ do akceptacji Inzynierowi szczegbtowy Projekt warsztatowy i montazowy
wykonania i montazu balustrady.

W swoich opracowaniach Wykonawca powinien to uwzgledni¢ i uzgodni¢ z Inzynierem ewentualne niestandardowe
rozwigzania wykonania balustrady uwzgledniajace walory architektoniczne obiektu.

5.2. Montaz balustrady

Elementy aluminiowe balustrady nalezy wykonywaé¢ w warsztacie, gdzie dostosowywane sg do spadkow podtuznych i
tukéw poziomych. W wytworni nalezy wykonaé zabezpieczenie antykorozyjne w postaci anodowania oksydacyjnego o
grubosci warstwy minimum 20um. Elementy przewozone sg w segmentach na budowe, gdzie nastepuje ich ostateczny
montaz. Podstawowym wariantem montazu jest mocowanie elementéw balustrady i poreczy za pomocg kotew
osadzanych w betonie na zaprawach zywicznych.

6. Kontrola jakosci roboét

6.1. Wymagania ogélne
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi:

— za$wiadczenia o jakosci (atesty) na materiaty, do ktorych wydania producenci sa zobowigzani przez wlasciwe
normy PN.

6.3. Badania w czasie wykonywania robét

Sprawdzeniu podlegaja prawidtlowos¢ usytuowania, wykonania i zamocowania balustrady zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Projektem Warsztatowym.

Nalezy przeprowadzi¢ wizualng kontrolg stanu ochrony korozyjnej. Catos¢ powierzchni profili powinna by¢ jednolita
bez rys, uszkodzen i odpryskow.

Wysokos¢ balustrady od poziomu ruchu nie mniej niz 1,10 m, odchylenie w planie £ 5 mm na odcinku o dlugosci 8,0
m.

7. Obmiar robét
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7.1. Wymagania ogélne
Ogblne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest metr biezacy (mb) wykonania i montazu balustrady z wszystkimi robotami towarzyszacymi
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8. Odbior robot

8.1. Wymagania ogélne
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposéb odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt.6 daly wyniki pozytywne.

Odbiorom cze$ciowym podlegaja:

— wykonanie balustrady,

dostarczone na budowe elementy balustrady,

zamocowania balustrady,

balustrada po jej osadzeniu w konstrukcji i wykonaniu potaczen elementow,

— ochrona antykorozyjna balustrady.

Odbidr koncowy zakonczony winien by¢ spisaniem protokotu.

W przypadku niezgodno$ci, cho¢ jednego clementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9. Podstawa platnosci

9.1. Wymagania ogélne
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

9.2. Cena jednostkowa

Placi si¢ za jednostke obmiarowa wykonanej i zamontowanej balustrady zgodnie z okre$leniem podanym w punkcie 7.

Cena jednostkowa obejmuje w szczegdlnosci:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— wykonanie Projektu Warsztatowego wykonania i montazu balustrady i jego uzgodnienie z Inzynierem,

— wykonanie wszystkich elementéw wynikajacych z opracowan Wykonawcy,

— zapewnienie niezbednych czynnikoéw produkcji,

— zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robdt lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot,

— zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkich niezbednych materiatow,

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— warsztatowe wykonanie balustrady wraz z zabezpieczeniem antykorozyjnym,

— transport,

— wbudowanie w obiekt,

— wykonanie i rozbidrke rusztowan, pomostdéw roboczych i innych urzadzen pomocniczych niezbednych do
wykonania lub zabezpieczenia robot prowadzonych przy odbywajacym sie ruchu drogowym na obiekcie lub pod
obiektem,

— wykonanie badan i pomiarow,

— oczyszczenie terenu robot z odpadow, stanowigcych wiasnos¢ Wykonawcy i usuniecie ich poza pas drogowy,

— oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie,

— wykonanie materiatéw do inwentaryzacji powykonawczej.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

PN-EN 573-3 Aluminium i stopy aluminium. Sktad chemiczny i rodzaje wyroboéw przerobionych plastycznie -
Sktad chemiczny

PN-EN 24017 Sruby z gwintem na catej dugosci z tbem sze$ciokatnym. Klasy doktadnosci A i B

PN-64/B-03220 Konstrukcje aluminiowe. Obliczenia statyczne i projektowania

PN-85/S-10030 Obiekty mostowe - Obciazenia
PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.
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PN-ISO 7823-01  Tworzywa sztuczne. Plyty z polimetakrylanu metylu. Rodzaje, wymiary i charakterystyki. Ptyty
odlewane.

PN-EN 1317-1 Systemy ograniczajace droge. Cze$¢ 1: Terminologia i ogdlna charakterystyka badan.

PN-EN 1317-2 Systemy ograniczajace drogg. Czes¢ 2: Klasy dzialania, kryteria przyjecia badan zderzeniowych
metody badan barier ochronnych

10.2. Inne dokumenty

1. Dz. U. 2016 poz. 124 Obwieszczenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 23 grudnia 2015 r. w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

Mosty Katowice Sp. z 0.0. 204



