Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych M.15.05.01

M.15.05.01. Mata tlumigca
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania:

ROZBUDOWA ULIC PRZEJAZD I ZYGMUNTA KRASINSKIEGO, TJ. DROGI POWIATOWEJ NR 2284W
OD SKRZYZOWANIA Z ULICAMI JANA III SOBIESKIEGO I STEFANA OKRZEI DO SKRZYZOWANIA
Z ULICA BARTOSZA GLOWACKIEGO W SULEJOWKU W RAMACH ZADANIA: BUDOWA TUNELU
DROGOWEGO W KM 21,050 LINII KOLEJOWEJ NR 2 WARSZAWA ZACHODNIA - TERESPOL NA
SKRZYZOWANIU Z DROGA POWIATOWA NR 2284W W MIESCIE SULEJOWEK

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB majg zastosowanie przy wykonaniu wszystkich czynnosci zwigzanych
z utozeniem maty thumigcej zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujacymi normami i przepisami zawartymi w pkt.10
niniejszej STWiORB oraz z okre$leniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu osob trzecich;

— ochrony srodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

1.6. Wspélny Slownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia podano
w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy
Wymagania ogélne podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2.1. Mata tlumiaca

Nalezy zastosowac maty thumiace o grubosci 5 cm.

Mata ttumigca powinna spetnia¢ nastgpujace wymagania:

- sztywnos¢ statyczna maty nie wigksza niz 0,033 N/mm3,

- odksztatcenie trwate po Scisnigciu probki przez 72 h, przy Scisnigciu 25% nie wigksze niz 10%.

Mata powinna by¢ mrozoodporna.

Powierzchnia maty powinna by¢ jednorodna, bez spekan, naderwan oraz wtracen cial obcych widocznych gotym
okiem.

3. Sprzet

Ogo6lne warunki stosowania sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

Roboty zwigzane z ulozeniem maty tlumigcej beda wykonywane rgcznie oraz przy uzyciu sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport
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Ogdlne warunki transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

4.1. Wybér srodkoéw transportu

Maty powinny by¢ transportowane zgodnie z zaleceniami Producenta.

Rozmieszczenie mat na $rodkach transportu powinno zabezpieczaé je przed uszkodzeniem i zapewni¢ réwnomierne
obciazenie tych srodkow transportu.

5. Wykonanie robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne”

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program Zapewnienia
Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.1. Ulozenie maty ttumiacej

Wszystkie roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z zaleceniami Producenta.

Na przygotowanym i wyréwnanym podtozu nalezy roztozy¢ mate thumigca. Maty uktada si¢ na styk.

Nalezy zwroci¢ uwage, aby nie dopusci¢ do uszkodzenia maty podczas wbudowywania. Nie dopuszcza si¢ ruchu
pojazdéw i sprzetu budowlanego bezposrednio po macie przed roztozeniem warstwy zasypki.

Kruszywo dostarczane samochodami samowytadowczymi powinno by¢ dowozone “od czota” i zrzucane w pryzmach
na wczesniej utozonej warstwie kruszywa, a nie bezposrednio z samochodu na mate.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne i dostarcza¢ kopie ich wynikow
Inzynierowi, na zasadach okreslonych w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa¢ w zakresie i z czestotliwoscig gwarantujaca zachowanie
wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikaciji.

7. Obmiar robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

Jednostka obmiarowsg jest metr kwadratowy (m2) ulozonej maty ttlumigcej z wszystkimi robotami towarzyszacymi
zgodnie z Dokumentacja Projektows.

8. Odbior robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

Odbiodr robot jest dokonywany na zasadach odbioru roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu zgodnie z STWiIORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne” i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania postgpu robot.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli materiatow i robot. Odbioru dokonuje
InZynier na podstawie wynikow badan Wykonawcy z biezacej kontroli jakosci materiatlow i robdt, ewentualnych
uzupetniajacych badan i pomiaréw oraz ogledzin warstwy.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje Sie za niezgodne z
Dokumentacja Projektows i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na whasny koszt.

9.Podstawa platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

9. Podstawa platnosci

Podstawa platnosci jest metr kwadratowy (mz2) utozonej maty ttumigcej zgodnie z okresleniem w pkt 7.

Cena jednostkowa jest cena usredniong dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— zakup i dostarczenie wszystkich niezb¢dnych materiatow,

— zastosowanie materialdbw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot,

— przygotowanie podloza,

— ulozenie maty antywibracyjnej,

— uporzadkowanie terenu robot; wywoz odpaddéw na wysypisko wraz z kosztami unieszkodliwienia lub na miejsce
przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

— przeprowadzenie pomiaroéw i badan laboratoryjnych wymaganych w STWiORB,

— utrzymanie warstwy,
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— wykonanie inwentaryzacji powykonawcze;.

10. Przepisy zwiazane

PN-EN ISO 9864 Geosyntetyki. Metoda bada¢ do wyznaczania masy powierzchniowej, geotekstyliow i wyrobow
pokrewnych.

PN-EN ISO 527 Tworzywa sztuczne. Oznaczanie cech wytrzymatosciowych przy statycznym rozcigganiu.

PN-EN ISO 12236 Geosyntetyki. Badanie na przebicie statyczne (metoda CBR).

PN-EN ISO 9001 System zarzadzania jakoscig. Wymagania.

PN-EN ISO 14001 Systemy zarzadzania srodowiskowego. Wymagania i wytyczne stosowania.

PN-EN ISO 10319 Geosyntetyki. Badanie wytrzymatosci na rozcigganie metoda szerokich probek

PN-EN 12226 Geosyntetyki. Badania ogdlne do oceny trwatosci.

PN-EN 12224 Geotekstylia | wyroby pokrewne. Wyznaczanie odpornosci na warunki klimatyczne.
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