Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych D.01.02.05

D.01.02.05. Zabezpieczanie drzew i krzewéw na okres budowy
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania:

»ROZBUDOWA ULIC PRZEJAZD 1 ZYGMUNTA KRASINSKIEGO, TJ. DROGI POWIATOWEJ NR
2284W OD SKRZYZOWANIA Z ULICAMI JANA III SOBIESKIEGO I STEFANA OKRZEI DO
SKRZYZOWANIA Z ULICA BARTOSZA GLOWACKIEGO W SULEJOWKU W RAMACH ZADANIA:
BUDOWA TUNELU DROGOWEGO W KM 21,050 LINII KOLEJOWEJ NR 2 WARSZAWA ZACHODNIA -
TERESPOL NA SKRZYZOWANIU Z DROGA POWIATOWA NR 2284W W MIESCIE SULEJOWEK?”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest Dokumentem Przetargowym i Kontraktowym
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z zabezpieczeniem drzew i
krzewow na okres budowy zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami podanymi
w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIiORB i poleceniami Inzyniera.
Nlezqune dane istotne z punktu widzenia:
organizacji rob6t budowlanych;
— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;
— ochrony $rodowiska;
— warunkow bezpieczenstwa pracy;
— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
— warunkow organizacji ruchu;
zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWiIiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

1.6. Wspoélny Slownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia podano
w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00
»Wymagania ogolne”.

2.2. Materialy
— deski iglaste obrzynane;
— tkaniny jutowe,
— sgczki drenarskie,
— siatka PCV,
— drut.

2.3. Woda
—  ze zrodel nie budzacych watpliwosci.
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3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet
Roboty wykonane przy uzyciu kazdego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za
wybrang technologi¢ robot i sprzet.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne zasady dotyczace transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogélne zasady wykonywania Robét

Ogolne zasad wykonania robot podano w STWiIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program Zapewnienia
Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Zabezpieczenie drzew i krzewow, nalezy wykona¢ z zastosowaniem rozwigzan inzynierskich oraz przyrodniczych
dziatan kompensacyjnych, zgodnie z obowiazkiem wynikajacym z przepisow Ustawy o ochronie przyrody, z dnia 16
kwietnia (Art. 87a. 1.) oraz Ustawy prawo budowlane, z dnia 7 lipca 1994 (Art.22. 1)).

5.2. ZaKkres robot
Roboty maja na celu wykonanie zabezpieczen drzew na okres prowadzenia robot.
Zabezpieczenie nalezy wykona¢ w nastepujacy sposob:

nalezy zachowac szczego6lng ostrozno$é w obrebie strefy korzeniowej drzew i krzewow), w ktorej prace nalezy
wykonywaé recznie, bez uzycia sprzetu mechanicznego oraz pod statym nadzorem specjalisty w zakresie
ochrony drzew na placu budowy lub inspektora nadzoru ds. zieleni z ramienia Inwestora

wykopy nie mogg by¢ zlokalizowane blizej pnia, nizeli odleglos¢ 3 x $rednica pnia, lecz nie mniej niz 2 m. W
przypadku, gdy jest to niemozliwe, roboty nalezy wykona¢ metoda bezwykopowa: np. metoda Air Spade do
gt. ok. 30 cm, natomiast glebsze, przy robotach liniowych np. metodami tunelowymi (przewiertem lub
przeciskiem). Metody tunelowe winny by¢ prowadzone na gl. nie mniejszej niz 70 cm, a komory startowe
zlokalizowane poza rzutem korony.

w wypadku uszkodzenia bryty korzeniowej, nie mozna pozostawi¢ korzeni bez odpowiedniego zabezpieczenia
(zwlaszcza w letnie dni), dlatego nalezy w odleglosci 20 cm od strony wykopu zamontowaé stabilny ekran z
desek, mat jutowych lub siatki, a przestrzen tg wypeli¢ gruboziarnistym podtozem (mieszanka humusu i
piasku w stosunku 1:3) na wysokos$¢ okoto 40 cm od poziomu terenu. Nalezy zapewni¢ drzewom i krzewom
nawodnienie w trakcie trwania robot w czeSci nie objete] wykopem. Wszelkie ewentualne cigcia korzeni
nalezy wykonaé ostrym narzgdziem. Na rany nie nalezy stosowaé $srodkoéw zabezpieczajacych miejsca cigcia.
Osoba petnigca nadzér winna zadecydowa¢ o rekompensacyjnym cigeciu koron i/lub iniekcji doglebowej
szczepionki mikoryzowej. Wykopy nalezy zasypac¢ tuz po zakonczeniu danych prac instalacyjnych;
zabezpieczenia pni drzew ($rednicy >10 cm) w formie odeskowania - od samego podtoza do wysokosci co
najmniej 150 cm, tak aby mogto zosta¢ spigte drutem lub tasma co ok. 50 cm, w trzech miejscach. Pomigdzy
deskami a pniem nalezy zachowaé¢ dystans poprzez zastosowanie w trzech miejscach opasek np. saczkow
drenarskich (§r. 50mm). Pnie o $rednicy <10 cm i krzewy nalezy kilkukrotnie owinaé¢ tkaning jutowa, do
wysokosci co najmniej 150 cm, zwigza¢ w co najmniej trzech miejscach.

nalezy wygrodzi¢ - strefe o powierzchni nie mniejszej niz rzut powierzchni zajetej przez drzewo lub krzew
(rzut korony drzewa lub krzewu) uzywajac do tego materialow trwatych (siatka PVC, deski). Ogrodzenie
powinno mie¢ wysoko$¢ ok. 1,7 m, by¢ widoczne oraz stabilne.

w odlegtosci rownej rzutowi korony powiekszonemu o 2 m, ale nie blizej niz 10 m od pnia drzewa lub krzewu
zabrania si¢ skltadowania materiatow budowlanych, kruszyw, substancji toksycznych, lepiszczy, paliw,
lokalizowania obiektow zwigzanych z zapleczem budowy, przejazdu, parkowania samochoddéw i maszyn
budowlanych, sktadowania mas ziemnych, stosowania otwartego ognia;

prace zwiazane z zaggszczeniem gruntu (np. wszelka komunikacja, takze piesza) w obrgbie rzutu korony musi
zosta¢ wyeliminowana. Jedynie w sytuacji w pelni uzasadnionej, warunkowo, dopuszcza si¢ przemieszczanie
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sprzetu i ludzi w poblizu drzew, jednakze w miejscach ruchu powinny by¢ ulozone, na 20 cm warstwie
przepuszczalnego materiatu (zwiru lub kory), ptyty drewniane albo odporne na zgniatanie maty.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot
Kontrola polega na sprawdzeniu, czy roboty zostaly wykonane wedtug punktu 5, oraz czy odpowiadaja wymaganiom
zatozonym w Dokumentacji Projektowej i STWiIORB.

7. Obmiar robot

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest sztuka (szt.) zabezpieczonych drzew na okres wykonywania robdt z wszystkimi robotami
towarzyszacymi.

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m2) zabezpieczonych krzewow na okres wykonywania robot z wszystkimi
robotami towarzyszacymi.

8. Odbior robot

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposéb odbioru robét

Badania przy odbiorze cze$ciowym dotyczg prawidtowosci zalozonych oston polegaja na sprawdzeniu technicznych
dokumentéw kontrolnych i przeprowadzeniu pomiaréw dla sprawdzenia wymogdéw podanych w punktach 5 1 6.
Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie ogledzin poprawno$ci wykonanych prac.

W przypadku niezgodnos$ci, choé¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne
z Dokumentacjg Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

Badania przy odbiorze koncowym dotycza skutecznosci zabezpieczen. W przypadku stwierdzenia uszkodzen lub
zniszczen drzew na terenie budowy Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ zgodnie z Art. 88 ustep 1, pkt. 1, Ustawy
z dnia 16 kwietnia 2004r. o ochronie przyrody (Dz. U. 2018 poz. 1614 — tekst jednolity).

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za sztuka (szt.) zabezpieczonych drzew na czas budowy zgodnie z okresleniem podanym w p.7.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz Programu zapewnienia Jakosci,

— zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,

— zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych

z przyjetej technologii robot,

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— zabezpieczenie pnia drzewa obudowa z desek;

— Owinigcie pni tkaning jutows,

— podlewanie woda;

— wygrodzenie drzew ogrodzeniem z siatki PVC,

— rozebranie obudowy,

— uporzadkowanie terenu robot,

— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w STWIORB,

— wykonanie materiatdéw do inwentaryzacji powykonawczej.

Placi si¢ za metr kwadratowy(m2) zabezpieczonych krzew6w na czas budowy zgodnie z okresleniem podanym w p.7.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
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— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu zapewnienia Jako$ci,

— zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,

— zastosowanie materialow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych
Z przyjetej technologii robot,

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— zabezpieczenie krzewu obudowa z desek;

— Owinigcie pni tkaning jutowa,

— podlewanie woda;

— wygrodzenie krzewow ogrodzeniem z siatki PVC,

— rozebranie obudowy;

— uporzadkowanie terenu robot,

— przeprowadzenie pomiar6w i badan wymaganych w STWiORB,

— wykonanie materiatéw do inwentaryzacji powykonawczej.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
Nie wystepuja

10.2. Inne dokumenty
1. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o ochronie przyrody (Dz. U. 2018 poz. 1614 — tekst jednolity).
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