Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych M.01.03.00

M.01.03.00. Wytyczenie obiektu
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania:

ROZBUDOWA ULIC PRZEJAZD I ZYGMUNTA KRASINSKIEGO, TJ. DROGI POWIATOWEJ NR 2284W
OD SKRZYZOWANIA Z ULICAMI JANA III SOBIESKIEGO I STEFANA OKRZEI DO SKRZYZOWANIA
Z ULICA BARTOSZA GLOWACKIEGO W SULEJOWKU W RAMACH ZADANIA: BUDOWA TUNELU
DROGOWEGO W KM 21,050 LINII KOLEJOWEJ NR 2 WARSZAWA ZACHODNIA - TERESPOL NA
SKRZYZOWANIU Z DROGA POWIATOWA NR 2284W W MIESCIE SULEJOWEK

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiIORB dotycza zasad prowadzenia robot wymienionych w p. 1.1, majacych na celu
wytyczenie obiektu inzynierskiego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujacymi przepisami zawartymi w pkt. 10 i okresleniami
podanymi w STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania Ogolne".
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows,
STWIiORB i poleceniami Inzyniera.
Nlezqune dane istotne z punktu widzenia:
organizacji rob6t budowlanych;
— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;
— ochrony $rodowiska;
— warunkow bezpieczenstwa pracy;
— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
— warunkéw organizacji ruchu;
zabezpieczenia chodnikow i jezdni,
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”

1.6. Wspoélny Slownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia podano
w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy

Ogo6lne wymagania dotyczagce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiIORB DM.00.00.00
"Wymagania ogolne".

Do wykonania robo6t konieczne sg nastgpujace materiaty: stupki betonowe, rury stalowe, trzpienie stalowe, pale
drewniane.

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIORB DM.00.00.00 "Wymagania ogoélne".

Do wykonania robot konieczny jest sprzet geodezyjny wysokiej doktadnoscei taki jak:

— dalmierze,

— niwelatory,

— teodolity,

— miernicze tasmy stalowe lub parciane,

inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

Jakikolwiek sprzet nie gwarantujacy zachowania wymagan jakoSciowych robot zostanie przez Inzyniera
zdyskwalifikowany i nie dopuszczony do robot.

4. Transport
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Mosty Katowice Sp.z o.0. 3



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych M.01.03.00

Dopuszczalny jest dowolny rodzaj $rodkow transportowych zaakceptowany przez Inzyniera, stuzacy do przewozu
geodetow, sprzetu geodezyjnego oraz materiatéw potrzebnych do realizacji robot.

5. Wykonanie Rob6t

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w STWIORB DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Wykonawca przed przystgpieniem do robdt przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji
Robot oraz Program Zapewnienia Jakoséci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

5.1. Wyznaczenie punktow wysokosciowych

Wszystkie punkty wysokosciowe i repery robocze przy obiektach mostowych musza by¢ nawigzane do reperow
panstwowych. Wykonawca powinien zatozy¢ nowe punkty wysoko$ciowe (stupki betonowe z bolcem), ustali¢ ich
wysoko$¢ w stosunku do reperow panstwowych i chronié je przez caty czas realizacji budowy. Punkty wysokosciowe
nalezy umieszcza¢ poza granicami projektowanego obiektu w miejscach dostgpnych, nie ulegajacych zniszczeniu
z doktadno$cig do 0,5 cm.

5.2. Wyznaczanie obiektu inzynierskiego

Roboty dla obiektu inzynierskiego polegaja na:

— wyznaczeniu osi i krawedzi obiektu,

— wyznaczeniu osi fundamentow i podpor,

— wyznaczeniu osi i rzednych tozysk,

— wyznaczeniu usytuowania kraweznikow, elementéw odwodnienia, itp.

Doktadno$¢ wyznaczenia osi podtuznej i osi podpor 1,0 cm.

Doktadno$¢ wyznaczenia rzednych do £1,0 cm w stosunku do rzgdnych okre§lonych w Dokumentacji Projektowe;.

6. Kontrola jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiIORB DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
Wymagania dla robot pomiarowych:

—  wysokos¢ reperow +0,5 cm,
— wysokosci elementdéw projektowanych + lcm,
— doktadnosci pomiarow poziomych + 1 cm/50 m.

7. Obmiar robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest komplet (kpl) rob6t koniecznych do wytyczenia obiektow inzynierskich zgodnie
z Dokumentacja Projektowa.

8. Odbior robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiIORB DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Odbidr robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wyznaczonych elementéow z Dokumentacjg Projektows.

Roboty objete STWiORB odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicow, dziennikéw
pomiarowych i protokotéw. W przypadku niezgodnosci cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢
za niezgodne z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoséci podano w STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania ogolne".

9.1. Cena jednostkowa

Placi si¢ za komplet (kpl) wykonanych robot po dokonaniu odbioru robét wg punktu 8.

Cena jednostkowa wytyczenia obiektu obejmuje:

— opracowanie wszystkich opracowan wymienionych w pkt. 5 niniejszej STWiORB wraz z niezbgdnymi
uzgodnieniami;

— wykonanie wszystkich czynnosci okreslonych w niniejszej STWiORB oraz wynikajacych z opracowan wykonanych
przez Wykonawce, wymienionych w pkt.5 niniejszej STWiORB,

— pozyskanie niezbednych materiatéw geodezyjnych;

— Wyznaczenie osi i rzednych obiektu,

— zastosowanie materialow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot Iub wynikajacych
z przyjetej technologii robot;

— wykonanie niezb¢dnych zgloszen i innych czynno$ci przewidzianych odpowiednimi przepisami;

— zakup i transport materiatow i sprzetu;

Mosty Katowice Sp.z o.0. 4



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych M.01.03.00

— wszystkie inne pomiary wynikle z prowadzonych robdt w tym zatozenie osnowy geodezyjnej;
— oznakowanie miejsca robdt i jego utrzymanie;

— zapewnienie niezbednych czynnikow produkc;ji;

— prace pomiarowe;

— stabilizacje punktow w terenie;

— wykonanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
Nie wystepuja

10.2. Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewng¢trznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. w sprawie standardow
technicznych wykonywania geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych i wysokosciowych oraz opracowywania i przekazywania
wynikéw tych pomiaréw do panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (Dz. U. 2011 nr263 poz. 1572)

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. z 2005 r. Nr 240, poz. 2027 z p6zn.zm)

3. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia 2001 r. w sprawie geodezyjnej
ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespotow uzgadniania dokumentacji projektowej (Dz.U. z 2001 r., Nr 38, poz. 455).
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